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Cilem prace bylo navrhnout soft senzor zaloZzeny na dopfedné vicevrstvé umélé neuronové siti a
implementovat jej spolecné s PID reguldtorem v programovatelném logickém automatu (PLC).

Na 27 strandch teoretické ¢asti jsou uvedeny informace o estimaci stavovych veliéin, soft senzorech,
umélych neuronovych sitich, PLC Simatic a regulaci. Na 20 stranach praktické casti je popsan
regulovany proces a jeho model, v prostfedi Python je navrzen soft senzor — je vytvorena, natrénovana
a ovérena uméld neuronova sit, soft senzor je implementovan do PLC, regulovana soustava je
simulovana v pocitaci, ktery je pomoci akvizi¢ni karty analogovymi signaly propojen s PLC. V PLC je
odhadovana regulovand veli¢ina pomoci soft senzoru a provadéna regulace pomoci PID regulatoru.
V zavéru prace jsou zhodnoceny vysledky a jsou navrzeny sméry pro dalsi mozny postup.

Po formalni strance je prace na dobré Urovni. Nékteré obrazky by bylo vhodné naskenovat ve vyssi
kvalité nebo je pripadné prekreslit. Je korektné citovano 21 literarnich zdroja.

Pfinosy prace vidim v ndvrhu a aplikaci soft senzoru — jeho prevodu jako umélé neuronové sité
v prosttedi Python do jazyka SLC programovatelného logického automatu.

Pri obhajobé by mél student uvést celkové schéma, jaké veli¢iny jsou preddvdny mezi pocitacem a PLC
a s jakymi velicinami pracuje navrZeny soft senzor a reguldtor.

Student by mél béhem obhajoby zodpovédét ndsledujici otdzku: Co vidite jako uzké misto nebo riziko
pfi pouZiti soft senzori?

Nejvyssi mira podobnosti je 3 %. Nejedna se tudiz o plagiat.

Cile prace byly splnény, prace odpovidad pozadavkim kladenym na tento typ zavérecnych praci,
doporucuji ji k obhajobé a hodnotim stupném B.
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