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Posudek vedouciho prace
Bc. Tomas Hort:

Realizace soft senzoru v PLC pomoci umélé neuronové sité

Uvod, vystupy prace a naplnéni cilé

Predlozena diplomova prace Bc. Tomase Horta Si stavi za cil vytvofit nastroj pro odhad
stavové veli¢iny v dynamickém systému (soft senzor) pomoci doptfedné vicevrstvé umélé
neuronové sité realizovany pfimo v programovatelném logickém automatu. Zamysleny systém
ma slouzit jako zdroj informace o regulované veli¢ing pro regulator. Pro ovéfeni spravnosti
navrhu je pouzita hydraulicka soustava, konkrétné je realizovan odhad vysky hladiny ve spodni
nadrzi systému dvou nadrzi. Je ziejmé, ze pro praktickou implementaci soft senzoru by bylo
vhodngjsi zvolit systém, kde bude pouziti odhadu stavové veli¢iny 1épe ospravedinitelné,
nicméné takto bylo zadani prace stanoveno, nejedna se tedy o rozhodnuti autora prace. Samotna
zprava ma 65 stran textu. Je ¢lenéna (mimo obligatni ivodni a zavére¢nou kapitolu) do 3 kapitol
a nabizi také seznam pouzité literatury S 21 zdroji. Povinné piilohy jsou dodany na
doprovodném CD. Ptedlozena préce je zcela v souladu se zadanim a napliiuje vSechny své cile.

Pouzité metody

Autor prace pfi feSeni pouzil znalosti a dovednosti spadajici do n€kolika pfedmétt
navazujiciho magisterského studijniho programu Automatické fizeni, zejména predméti
Zaklady um¢lé inteligence I a II, Primyslové fidici systémy a Softwarové prostiedky pro fizeni.
Navic autor prokazal schopnosti samostatné tviur¢i prace zptisobem implementace nastroje na
transformaci kodu v Pythonu do jazyka PLC.

Prokazani spravnosti navrZzeného reSeni

Autor prace pfi navrhu feSeni postupoval v souladu se zvyklostmi v oboru a korektné
navrhl feSeni odpovidajici zadani prace. Kvalita neuronového modelu reprezentujiciho soft
senzor je vyhodnocena jednak pomoci kritéria piesnosti na definovaném prubéhu vysky
hladiny, dale pak pomoci realizace zpétnovazebniho fizeni vySky hladiny pomoci PID
regulatoru. Implementace soft senzoru pfimo v PLC je jednozna¢nym piinosem pro
kompaktnost feSeni.

Pro Gplnost by bylo mozné o€ekéavat porovnani kvality regula¢niho obvodu pti nahradé
soft senzoru skuteCnym senzorem pro méfeni vysky hladiny, pfipadné jinym typem estimatoru.
Autor prace také vice mohl experimentovat s nastavenim pouZzitého PID regulatoru.

Typograficka, stylisticka a syntakticka droven prace

Formalni zpracovani textu zpravidla respektuje ptislusné CSN ISO normy pro psani
zaverecnych praci. Prace je psana srozumitelné, je prehledné Clenéna, vyznacuje se nizkym
poctem pieklepl (ty jsou vSak pfitomny) a plsobi uzavienym dojmem. Kvalita n€kterych
obrazku je niz8i, nékdy chybi popisky veli¢in v grafech. Rozsah prace spliiuje pozadavky na
diplomovou préci.
Kontrola pavodnosti prace

Na zakladé vysledkt kontroly podobnosti prace na IS Stag byla nejvyssi mira nalezené
podobnosti v textu mensi nez pét procent. Praci povazuji za ptivodni.



Zhodnoceni a zavér

Ptedlozena prace spliiuje zadani a poskytuje feseni dané¢ho problému. Autor prace
navrhl a implementoval soft senzor pomoci um¢lé neuronové sité a dany systém implementoval
jako vlastni blok do PLC.

K praci mam nasledujici doplitujici dotaz:

Jak vypocetné ndro¢ny je soft senzor pro PLC? Jak velkou c¢ast strojového Casu
v jednom cyklu vypoéet pomoci neuronové sité obsazuje? Sel by kod piipadné ngjak
optimalizovat?

Zavérem je nutné poznamenat, ze diplomova prace spliuje pozadavky kladené na prace
tohoto typu. Diplomant k tkolu pfistupoval velmi samostatné a prokazal schopnosti fesit
komplexni ukoly zahrnujici tvlr¢i praci.

Ptedlozenou praci doporucuji k obhajob¢ s hodnocenim
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