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PiedloZend diplomova prace obsahuje 57 stran a je priloZeno DVD s textem prace a
programy v LabVIEW. Seznam literatury obsahuje 16 polozek, z nichzZ je vétSina dostupna
z Internetu. PouZité literarni prameny jsou aktualni a souvisi s feSenou problematikou.

Téma a cile diplomové prace a zvolené metody zpracovani

Hlavnim cilem diplomové prace byl navrh a realizace fidiciho systému moduldrni soustavy
Quanser QNET 2.0 Rotary Pendulum. V teoretické casti prace méla byt provedena reSerse
problematiky programovani vjazyce G a tvorby aplikaci v prostiedi LabVIEW s vyuZitim
Control Design and Simulation Module. Dale mél byt vytvofen matematicky model soustavy
a navrhnut vhodny regulator, v¢. nalezeni jeho optimalnich parametra. V implementaéni ¢asti
prace se mél diplomant zabyvat tvorbou simulacnich schémat a aplikaci v jazyce G a provést
meéfeni a fizeni laboratorni soustavy.

V prvni kapitole jsou struéné popsany zaklady tvorby aplikaci v LabVIEW a rozsifujici
knihovna Control Design and Simulation Module. Ve druhé kapitole se diplomant pomérné
podrobné vénuje popisu rota¢niho inverzniho kyvadla a tvorbé jeho matematického modelu
s vyuzitim analytické mechaniky. StéZejni c¢ast prace se nachdzi v kapitolach 3 a 4. Prvni
z téchto kapitol je vénovana navrhu a simulaci chovani swing-up regulatoru a balancniho LQ
regulatoru. Druha se ve strucnosti zabyva fizenou laboratorni soustavou a podrobnéji (celkem
14 stran textu) se vénuje realizaci fidici aplikace v prostfedi LabVIEW a ovéfeni jeji funkce.
Vysledky jsou ndzorné demonstrovany na zaznamech nékolika regulacnich pochodi. Hodnoceni
dosazenych vysledk prace je pak provedeno v zavéru.

Formalni uprava a jazykova auroven diplomové prace

Po formalni a jazykové strance je predlozena diplomova prace na velmi dobré trovni.
V textu se vyskytuje jen malo pravopisnych chyb a pfeklepti. Prace je prehledna s logickou
stavbou a lze se v ni dobfe orientovat. Grafickd tiprava je, az na sniZzenou kvalitu né€kterych
prevzatych obrazku a fotografii, na dobré tirovni.

Pfipominky a dotazy

Teoretickd ¢ast prace v¢. reSerSe feSené problematiky je zpracovana az na nékteré drobné
terminologické nedostatky a méné vhodné formulace na rozumné trovni. Uvedené lze Fict i o
¢asti aplikacni, jejiz rozsah a zpracovani odpovida zadani a dostatecné ilustruje diplomantiv
prinos k feSené problematice. Kapitola vénujici se simulaci by ale mohla byt zpracovana



podrobnéji. Pfedlozené feSeni je plné funkcéni a bylo v dostatecném rozsahu ovéfeno
v laboratofi. Ocenit 1ze také fakt, Ze diplomant pracoval prakticky zcela samostatné.

Na diplomanta mam tyto dotazy:
= MiZete bliZe popsat prepinaci logiku pouzitych regulatori?

* V zavéru je struné zminéna moznost rozsifeni/modifikace prace o jiné typy regulatort.
Jaké typy reguldtorti se jevi jako perspektivni pro fizeni popisované soustavy?

Vyjadreni k vysledku kontroly ptivodnosti prace

Lze konstatovat, Ze pfedloZena diplomova prace neni plagiat. Nalezené shody s jinymi
texty jsou minimalni a netykaji se stéZejnich ¢asti prace.

Zavérecéné hodnoceni

Diplomant v praci prokazal, Ze zvladl navrh a programovou realizaci fidictho systému

Ize vyuZit pfedevsim v ramci vyuky v laboratofi.

Stanovené cile prace byly splnény, praci doporucuji k obhajobé a navrhuji klasifikaci
stupném
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