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Splnéni cili prace

Cilem préce bylo seznamit se s programem Optimize Lab a vytvofit ukazkovou aplikaci vyuzivajici moznosti
tohoto SW. Dalsim cilem bylo zjistit a otestovat moznost ovladani, p¥ipadné programovani robott Stiubli z
vyvojového prostiedi MATLAB.

Uplnost a komplexnost FeSeni, vlastni pi'inos, naro¢nost tématu

V teoretické ¢asti se student zabyva primyslovymi roboty, jejich typy a programovanim. Popisuje MATLAB,
GUI, App Designer, Optimize Lab a komunikaéni rozhrani. V praktické ¢asti prace se zabyva vlastni aplikaci
pro fizeni robota Staubli fady TX2 z prosttedi MATLAB. Popisuje programové feseni, strukturu a
funkcionality aplikace. V dalsi ¢asti se student vénuje programu Optimize Lab, kde na ukdzkovém ptikladu
demonstruje praci s programem. V zavéru prace shrnuje a diskutuje vysledky. Vlastni ptinos studenta vidim
zejména Vv navrhu a odladéni aplikace pro ovladani robota z prostiedi MATLAB. Jednalo se o ukol, kde
nebylo pfedem jasné, zda pujde vyfesit.

Logicka stavba prace

Logicka stavba prace neni tplné piehledna - nékteré hlavni kapitoly by stalo za to uvést jako podkapitoly.

Uroveli zpracovani reSerse, vysledki a diskuse

Reserse i diskuze vysledki je na dobré urovni.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova urovein

Po formalni strance, typograficky i jazykové je prace ne velmi dobré Grovni.

Préce s literarnimi zdroji, iplnost a spravnost citaci

Literarni zdroje jsou citovany i uvedeny korektnim zptisobem.

Dalsi hodnoceni a pfipominky k praci, aktualnost tématu, vyuZzitelnost v praxi

Ovladani robota z dalsich prostfedi kromé poskytnutych vyrobcem a také moznost optimalizovat pohyb
robota je aktualni téma vyuzitelné v praxi.

Vyjadfeni k vysledku kontroly piivodnosti prace

Nejvyssi mira podobnosti je 0 %. Nebyl nalezen zadny podobny dokument, nejedna se tudiz o plagiat.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Z jakych dalSich prostiedi nebo systémi lze ovladat roboty Stiubli?
2.

Doporuceni prace k obhajobé: ano
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