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Cilem DP bylo ovéfit pouziti jinych zpusobti méfeni polohy kulicky, navrhnout a realizovat novou
fidici jednotku na bazi Arduina a implementovat PSD regulator s funkci autotuningu.

V teoretické Casti prace se diplomant zabyval moznostmi méteni polohy kuli¢ky s respektovanim
stavajiciho mechanického feSeni laboratorniho modelu ,,Ball and Beam®. Dale provedl vybér
konkrétniho typu Arduina, popsal moznosti nastaveni PID regulatoru na zakladé experimentu a
ptevod PID regulatoru na diskrétni PSD regulator.

V praktické ¢asti nahradil pivodni méfeni pomoci odporového dratu vodivou gumou a doplnil dva
laserové snimace vzdalenosti. Dale navrhl a realizoval novou fidici jednotku véetné€ programového
vybaveni umoziiujici komunikaci ptes virtudlni sériovy port.

Diplomant vykonal hodn¢ prace v praktické Casti, pracoval samostatné a aktivné fesSil problémy.
Bohuzel ptes prodlouzenou dobu na vypracovéni je text diplomové prace odbyty. V praci jsou napf.
uvedeny logicky nedokoncené casti — v Kap. 1.8.1 jsou uvedeny aproximacni modely, ale chybi
vztahy pro uréeni parametr PID regulatoru. V popisu programu chybi aspon zakladni informace, jak
byl realizovano feSeni autotuningu. Experimentdlni ¢ast je velmi stru¢na. Jsou uvedeny pouze
prubéhy signalii ¢idel pii pohybu kuli¢ky a prubéh experimentu s relé ve zpétné vazbé. Zcela chybi
informace 0 vzorkovani a vyhodnoceni experimentu. Nejsou uvedeny parametry regulatoru uréené
metodou pokus omyl a neni uveden zadny regulaéni pribéh. V zavéru je pouze véta ,,Rucnim
nastavenim konstant PID reguldtoru se podarilo docilit lepsi regulace nez z jednorazoveho automatického
nastaveni‘‘.

V DP v podstaté nejsou preklepy a formalni chyby. K obsahové ¢asti mam jen poznamku, ze by bylo
uzite¢né u popisu programu uvést do ptilohy jeho zdrojovy text. Na ptilozeném CD je sice kompletni
projekt programového prostiedi Visual C ale ziskat zdrojovy text programu bez instalace piislusného
prostiedi je problematické. Dalsi poznamka se tyka toho, Ze v textu neni jasné€ uvedeno, jaky interval
vzorkovani se pii experimentech pouzil.

K obhajob¢ navrhuji, aby diplomant zodpovédél tyto otazky:
a) Jak se pfevedou parametry aproximacnich modeld (1.13), (1.16) a (1.17) na parametry PID
regulatoru?
b) Jaké parametry regulatoru vysly z ,,ruéniho® nastaveni a jaké z experimentu s relé ve zpétné
vazbeé?

Kontrola na piivodnost prace probéhla automaticky po vloZeni souborti DP do IS STAG. Vysoka
shoda byla nalezena u nékterych souborti projektu Visual C coz je dano jejich strukturou. Ve
vlastnim textu prace je shoda mensi nez 5 %, praci povazuji za ptivodni.

V praktické casti diplomant splnil zadani a prokazal schopnost samostatné fesit dil¢i problémy. Popis
programového feSeni, experimentalni ¢ast a zejména vyhodnoceni vysledki je velmi stru¢né. Proto
navrhuji praci k obhajobé s hodnocenim
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