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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cili zad4ni bakalafské price, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Student mél za ukol vytvofit prototyp jednotky pro automatické vypinani smérovych svétel na
motocyklu po dokonéeni odbodovaciho manévru. Zafizeni snizuje riziko nehody, pokud jezdec po
odbodeni zapomene vypnout smérova svétla. Téma je aktualni, zafizeni tohoto typu jsou dostupna na
trhu a nékteré nov&jsi motocykly byvaji uritym typem tohoto zafizeni vybaveny jiZ z vyroby.

Student mél vytvofit prototyp zafizeni, jehoz funkce méla byt zaloZena na udajich z gyroskopu a
akcelerometru, aby jej bylo mozné pouzit na jakémkoliv motocyklu formou jednoduché dodatecné
montaze.

Téziste této prace bylo zejména v nalezeni vhodnych algoritmi pro zpracovani signalu ze snimact a
jejich implementace do firmware mikrokontroléru, dale analyza naméfenych hodnot ze zkuSebnich
jizd motocyklu a ovéfeni algoritmu zkuSebnimi jizdami na motocyklu. Vyrazné méné prace pak tvofila
vyroba hardware.

Student postupoval systematicky. Provedl rozbor podobnych zafizeni dostupnych na trhu a na
motocyklech z vyroby. Po konzultaci s vedoucim BP navrhnul hardwarové feSeni zaloZené na
platformé Arduino umozitujici rychly a levny vyvoj prototypu. Nésledné pfipravil zafizeni na sbér dat
a vyhodnotil data z provedené testovaci jizdy v aredlu fakulty. Na zakladé téchto dat zcela sam
navrhnul a naprogramoval algoritmus pro detekci dokonéeni odbogovaciho manévru zaloZeny na udaji
z gyroskopu a Ghlu ndklonu motocyklu. Po konzultaci s vedoucim BP student navrhnul a
naprogramoval i algoritmus pro detekei zastaveni motocyklu zaloZeny na tdaji z akcelerometru.
Zafizeni bylo vyzkouseno v omezenych venkovnich prostorach arealu fakulty (kratkd draha, nizka
rychlost). I pes relativni jednoduchost implementovanych algoritma zafizeni vykazovalo uspokojivé
chovani.

Vytvofeny programovy kéd pro Arduino je funkéni, ale malo prehledny. Bude se obtiZzn¢ udrzovat.
Kod by bylo potieba rozdélit do funkei, zavést stavové automaty, spolu souvisejici proménné sloucit
do datovych struktur. Nezodpovézenou otizkou dale zistava kalibrace inercidlnich snimaC na
motocyklu a jejich vlivu na spolehlivost uréovani okamziku dokondeni odbogovaciho manévru.

Cilem prace bylo predevdim to, aby se student prakticky seznamil a naugil pracovat s daji
7 akcelerometru a gyroskopu, aby si dokazal opatfit a nastudovat potfebnou literaturu, seznamil se s
askalimi a dovedl tyto informace prakticky pouzit v konkrétni aplikaci. To se mu s pomoci vedouciho
BP do urité miry podafilo.

Bakalaiska prace spliiuje zadani.




Logicka stavba a stylisticka tiroveii price (formalni iprava price — text, grafy, tabulky,
obrazky, prace s normami, price s prameny a citacemi...)

Text BP je po formalni strance kvalitni, spliluje vSechny pozadavky na formalni ipravu a obsah BP.
Text obsahuje pouze nékolik pieklepii a nemotornych vyjadteni.

Vlastni text BP se i dobfe &te, je logicky strukturovany — price obsahuje teoreticky rozbor, popis
navrzeného feSeni, praktické méfeni a zhodnoceni vysledki.

Vyvojové diagramy popisujici algoritmy bylo vhodn&jsi nakreslit obecngji, v soutasné podobé spise
pfipominaji zdrojovy kéd.

Vyuziti dosaZenych vysledkii, ndméti a navrhi v praxi:

Autor prakticky ovéfil, Ze navrzeny princip vyhodnoceni se zda pouZitelny. Avsak bylo by ho potieba
dikladné&ji a dlouhodobéji testovat v redlnych situacich na silnici.

Pripadné dalSi hodnoceni (pFistup studenta k zadanému tikolu, p¥ipominky k praci):

Pfistup studenta k pInéni tikolii byl pozitivni, student aktivn& komunikoval a dochézel na konzultace,
pokud bylo potfeba. Studentovi vytykdm pozdni naasovéani zagatku prace na BP, kdy s bliZicim se
terminem odevzdani jiz nemél ¢as prototyp vice vyladit, vice se vénovat nékterym detailiim a hledat
odpovédi na otdzky, které se objevily v priib&hu studia literatury a praktickych zkousek.

Vyjadreni vedouciho prace k vysledku kontroly plagidtorstvi:

PredloZené BP Gisp&sné prosla kontrolou plagiatorstvi, nejedna se o plagiat.

NejdiileZitéjsi otazky k zodpovézeni p¥i obhajobé:

nejsou

S prihlédnutim k uvedenym skuteénostem bakali¥skou priaci DOPORUCUJI k obhajobé a klasifikuji
stupném:
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