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Charakteristika doktoranda

Vr. 2010 vystudoval ing. Marek Jonds Fakultu elektrotechniky a informatiky Univerzity
Pardubice, navazujici magistersky obor Komunikacni a fidici technologie. V diplomové praci se
vénoval pasivnim radarovym systémum. Vysledky shrnul v diplomové praci s nazvem Metody
zpracovani signalu pro potreby bistatického radaru.

Od fijna roku 2010 studoval vprezenénim studiu doktorsky studijni program
Elektrotechnika a informatika - Informacni, komunikaéni a fidici technologie. Do r. 2014 slozil
predepsané zkousky z predmétd Nahodné procesy, Vybrané kapitoly z matematické statistiky,
Pokrocilé metody zpracovani signall a Anglictina pro védecké pracovniky. Ve své védecké
¢innosti se v prvnim obdobi vénoval studiu problematiky spolehlivosti souvisejici s uréenim
polohy na zakladé GNSS. V tomto obdobi také provadél ¢etna experimentélni méfeni polohy
promoci pfijimact EGNOS. Poté se zabyval metodami pro zvyseni integrity bezpeénosti uréeni
polohy, aby je bylo moiné vyuZit vzabezpecovaci technice na Zeleznici a v daldich
bezpecnostnich systémech v dopravé. Po dobu prezenéniho doktorského studia ved| cvi¢eni
z predmétud Zaklady informacnich technologii a Zaklady elektrotechniky.

Bé&hem prezencniho doktorského studia absolvoval M. Jona$ dlouhodobou staz na
pracoviéti SZDC v Laboratofi inteligentnich systéma Pardubice. V rdamci ni provadél fadu
méreni s pfijimaci EGNOS a dale se seznamoval s problematikou vyu?Ziti technologie GNSS pro
potieby Zelezni¢nich zabezpecovacich systéma.

M. Jonas ukondil prezenéni doktorské studium vr. 2014 a poté pfeSel na kombinovanou
formu studia.

Vysledky své védecké a odborné cinnosti v pribéhu prezenéniho doktorského studia
pravidelné publikoval. Je autorem dvou ¢lankl v recenzovanych casopisech a autorem nebo
spoluautorem osmi pfispévki na mezinarodnich konferencich. Jednalo se zejména o aktivni
ucast na konferencich RADIOELETRONIKA a nékolika konferencich v USA jako Joint Rail
Conference vr. 2012, IEEE/ION vr. 2012, IEEE/ION PLANS vr. 2014 a ION GNSS v r. 2015.
Publikace M. Jonase byly vesmés zaméreny na urceni polohy vlaku pro Gcely jejich zabezpeleni
a fizeni.



Vroce 2014 M. Jonas prezentoval rovnéz tfi své myslenky zaméFené na vyuZiti satelitni
navigace v€etné tématu dizertacni prace v narodnim kole Evropské satelitni navigaéni soutéze
ESNC, které se konalo na Ministerstvu dopravy CR.

Vr. 2019 vypracoval a kobhajobé predlozil dizertaéni praci snazvem: Detekce
horizontalni chyby polohy GNSS s vyuzZitim 3D-mapy traté.

Strucné hodnoceni dizertaéni prace ing. M. Jonase

Prace je vénovana zkoumani moznosti zvySeni integrity polohy uréené pomoci GNSS pro
potieby ZelezniCnich zabezpecCovacich systémi. Proto je zaméfena zejména na analyzu a
simulaci chyb ureni polohy, zejména téch zplisobenych mnohacestnym $ifenim radiového
signalu od sateliti, které v konecném dusledku vyznamné ovliviuji dosazenou spolehlivost a
bezpecnost. V této praci se M. Jona$ zaméfil na vyuZiti své pGvodni myslenky, 7e by bylo
moZné pomoci informace o nadmofské vysce ziskané z GNSS pfijimace i z idajil o vozidle a
mapy trati detekovat nadmérné chyby zplGsobené v horizontéIni roviné. Nasledné tak i
hodnotit bezpecnost a spolehlivost uréeni polohy na zékladé GNSS. Z tohoto diivodu zkoumal
vztah mezi chybami pseudovzdalenosti a vyslednou chybou uréené polohy v horizontalni
roviné a ve vertikalnim sméru. Ktomu tcelu vyuzival simulace na zakladé namérenych dat
pomoci GNSS pfijimace. Prace rovnéz sméfoval na odvozeni matematického modelu pro vyse
uvedeny vztah mezi chybou pseudovzalenosti a chyb v doméné polohy. V zavéru prace kratce
zhodnotil vlastnosti navriené metody.

Stanovisko skolitele

Prace se vénuje aktudlni problematice, kterou je detekce chyby polohy GNSS zplisobené
lokalnimi efekty pro potfeby zabezpecovacich systém na Zeleznici. Zaméfeni prace odpovida
oboru doktorského studia. Prace je zaloZena na rozboru vysledk( provedenych simulaci a na
vyuZiti odvozeného matematického modelu. Vychazi z pdvodni myslenky autora tykajici se
detekce chyby polohy GNSS v horizontalni roviné na zékladé znalosti chyby ve vertikalnim
sméru. Praci doporucuji k obhajobé.
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