Katedra informatiky v dopravé, Dopravni fakulta Jana Pernera, Univerzita Pardubice

Posudek oponenta bakalarské prace

Jméno studenta: Simon Skotnicky

Téma prace: Spracovanie dit o polohe z GPS lokitora

Zvolené téma a cil prace: Vyvoj algoritmu zpracovani vyhlazovani a filtrace dat o poloze
z GPS lokatoru. Implementace pro jejich grafickou prezentaci v podob& zobrazeni na
podkladu realné mapy.

Naplnéni cile:

Cil byl splnén.

Logicka stavba a stylisticka Groveri prace:

Logické stavba prace odpovida ptedpokladim, fesitel se drzi tématu, ma dobrou grafickou
uroven. Prace neni zatizena gramatickymi chybami.

VyuZiti zameért, naméta a nadvrhi v praxi:
Prici by bylo mozno pouzit pti zdjmovych ¢innostech vyuzivajici GPS (sport, geaocaching
apod.)

Ptipadné dalsi hodnoceni (pfipominky k praci):

Na str. 14 je chybné uvedena rychlost satelitt 38 km/sec; spravné ma byt 3,8 km/sec. U
Uvodni ¢asti by mél byt popséan princip hyperbolické navigace, na némz je systém GPS
zalozen.

Otazky k obhajobé:

Popiste princip hyperbolické navigace a jeji pouziti difve a nyni.

Price je - neni- doporucena k obhajobé (nechodici se Skrtnéte)

Navrzeny klasifika¢ni stupen: l s

Oponent bakalarské prace:
Jméno, tituly: Ing. Josef Sroll, Ph.D.
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