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Ostatni pripominky k praci

Cilem prace bylo navrhnout fizeni vyuzivajici prvky vypocetni inteligence (CI) a aplikovat jej na modelu kulicka
na ploSe od firmy Humusoft. V praci je nejprve popsana fizend soustava véetné puvodni regulace PID
regulatory. Dale jsou ziskana data pro metody CI. Byla navrzena a natrénovana neuronova sit’ a také neuronova
sit’ spojena s fuzzy logikou napodobujici chovani PID regulator. Oba pfistupy byly otestovany na realné
soustavé a vysledky regulacnich pochodt byly zhodnoceny z pohledu doby regulace a primérné smérodatné
odchylky regulacni odchylky, naro¢nosti navrht a slozitosti regulatord.

Student prokazal dobrou znalost teorie a také to, ze dokaze teoretické poznatky aplikovat na redlné problémy.
Pomérn€ néaro¢né téma prace a objem vykonanych experimenti pfevazuji nad nedostatky v oblasti teorie
automatického fizeni.

K praci mam nasledujici pfipominky:
Strana 12 — ,,sitovym proudem* — 1épe ,,sitovym napétim™

Strana 16 — ,,s Casovou konstantou vzorkovani 0,15 s“ — jedna se o periodu vzorkovani
Strana 17 — blokové schéma na obrazku 6 neodpovida ptenosu (7)
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Strana 19 — obrazek 8 — nejedna se o prechodovou charakteristiku — nedoslo ke skokové zméné zadané hodnoty,
ale o regulacni pochod pro nulové zadané hodnoty zacinajici z nenulové polohy kulicky — 1épe by to vystihoval
pojem prechodovy déj regula¢niho pochodu z nenulovych poc¢ateénich podminek

V celé praci — , fidici“ je chybné — spravné je ,,fidici

Strana 24 — regulace neni simulovana, ,,logovat“ ma ¢esky ekvivalent

Pojem ,,doba regulace® neni v praci jasné¢ definovany, nékdy je pouzit termin ,Cas regulace” nebo ,Cas
stabilizace* — bylo by vhodné terminologii sjednotit

Strana 60 — ,,Tato skute¢nost vypovidd o mnohem lepsi schopnosti adaptability CI. CI tedy dokazalo nejen
napodobit ptivodni regulaci, ale jeSté vice zobecnit cely regulacni problém. — nezpochybiiuji vysledky, ale se
zavérem nemohu souhlasit — je to dano principem a vlastnostmi pouzitych metod — cilem nebyla optimalizace
regulac¢niho pochodu, ale napodoba chovani PID reguldtoru

Strana 60 — ,V pfipadé navrhu regulatori na bazi vypocCetni inteligence nejsou pozadavky na znalost
matematickych postupt tak velké.” — to je otazka ndzoru — tak, jak je algoritmus navrzen, musi mit uzivatel
k dispozici ,,rozumné* nastaveny PID regulator a musi také rozumét pouzité metodé CI vcetné parametrti, coz
podle mého nazoru vyzaduje vétsi znalosti nez nastavit 3 parametry jednoduchého PID regulatoru

Otazky a naméty k obhajobé
Student by mél pii obhajobé detailné popsat pribéh identifikaénich experimenti a regulaénich pochodu.

Zavéreéné hodnoceni

Praci doporuéuji k obhajobé.
Tuto diplomovou praci navrhuji hodnotit znamkou: B

V Pardubicich 20.5.2019

Agenda zavérecnych praci 2/2



