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Téma préce: Roboticky manipulétor
Cil préce:

Navrhnéte fidici jednotku a mechanismus robotické ruky. Pohyb ruky
bude zajistén modelarskymi servo pohony. Vytvoite program pro PC nebo
smartphone, ktery bude s fidici jednotkou komunikovat a predavat piikazy
k ovladani ruky. Navrhnéte moznosti feSeni proti ptetizeni jednotlivych
pohoni. Zafizeni otestujte a ovéite jeho moznosti.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Zadani prace je splnéno ve vSech bodech.

Logicka stavba a stylisticka droven prace:

Prace je ¢lenéna logicky, jednotlivé ¢asti na sebe navazuji, text je srozumitelny. V textu se vyskytuji preklepy a
pravopisné chyby.

Vyuziti zZaméri, niméti a navrhi v praxi:

Manipulator mize byt dale rozsifovan, stale se vSak jedna pfedev§im o hobby projekt.

Piipadné dalSi hodnoceni (pfipominky k praci):

Student pfi vypracovani prubézné informoval vedouciho o vysledcich své prace. Pii kontrole plagiatorstvi byla
nalezena vyrazna shoda pouze ve zdrojovém kddu a to pouze v tidici aplikaci pro PC. Autorsky text a zdrojové

kody 1ze povazovat za unikatni.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Mizete detailn€ji rozvést zplisob fizeni servomotori s ohledem na ,,nepiesnost*
fizeni? V ¢em spocivaji obtize Vaseho feseni?
2. Co by obnaselo rozsiieni o dal$i manipulaéni prvky?
3. Vidite v soucasné chvili lepsi zptisob / vhodnéjsi hw pro realizaci manipulatoru?

Doporuceni prace k obhajobé: ano
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