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Splnéni cili prace

Cile prace byly splnény.

Uplnost a komplexnost i‘eSeni, vlastni pFinos, naro¢nost tématu

Préace postupné fe$i viechny cile zadani.Vzhledem k zaméieni prace, kdy je od studenta pozadovano

Vv

pracem.

Logicka stavba prace

Logicka stavba prace je na velmi dobré tirovni.

Uroveii zpracovani reSerse, vysledki a diskuse

Zpracovani reerse je na velmi dobré urovni.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova uiroven

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova troveti je na velmi dobré trovni.

Prace s literarnimi zdroji, iplnost a spravnost citaci

Student pracuje dobie s literarnimi zdroji, které piislu$né cituje.

DalSi hodnoceni a pfipominky K praci, aktudlnost tématu, vyuZitelnost v praxi

Prace svym zamétenim patii do kapitoly aktualné zpracovavanych témat zaméfujicich se na praci
konstruktéra mechatronickych zatizeni, ur¢enych k vyuce predméti automatizace a kybernetiky. Celkové
zpracovani prace je na velmi dobré urovni. Prace je zpracovana peclivé a funkénost navrzenych modifikaci
konstrukce vyukového mobilniho robota je otestovana v dostate¢ném rozsahu. Vyuzitelnost vysledki této
prace v praxi, vzhledem K jejimu zaméfeni, je velmi dobra.

Vyjadi‘eni k vysledku kontroly piivodnosti prace

Prace vykazuje shodu s jinymi dostupnymi publikacemi do hodnoty mensi nez 5%. Z tohoto divodu lze
predkladanou praci povaZovat za vlastni tvorbu studenta.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Bylo by mozné realizovat nabijeni napajecich akumulatori robota bez nutnosti
jejich vyjmuti ze zafizeni?
2. Je mozné pogramovani paméti mikropocitace robota piimo, bez nutnosti jeho
vyjmuti z desky plo§ného spoje Fidici desky konstrukce?
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NavrZeny klasifika¢ni stuperi: A
Posudek vypracoval:

Jméno, tituly: Libor Havlicek, Ing., Ph.D.
Zaméstnavatel:  Univerzita Pardubice, FEI




V Pardubicich dne: 27.5. 2019

Podpis:



