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A. Aktualnost zvoleného tématu

Problematika automatického mapovani 3D prostoru je stdle aktudlnéjSim pfedmétem zdjmu odborné
vefejnosti, zejména s ohledem na rozsifujici se vyuzivani autonomnich roboti ¢i autonomnich vozidel.
Zvladnuti pokrocilé technologie mapovani prostoru je klicovou podminkou pro schopnost
autonomnich mobilnich systémi samostatné se orientovat a pohybovat v prostoru. Predkladana
disertacni prace popisuje nékteré inovativni pfistupy pfi automatickém mapovani 3D prostoru.

B. Zvolené metody zpracovani a postup FeSeni

Popis teoretickych metod mapovani prostoru a bezdotykového méfeni vzdalenosti je na dobré trovni.
Dokotrand se vénuje jednotlivym jeviim, které zpisobuji chyby a zkresleni pfi méfeni

(napF. Chromatickd aberace ¢i soudkovité zkresleni). V praktické casti je navrZen a otestovan systém
pro automatické mapovani 3D prostoru vCetné popisu parametrd, které ovliviiuji pfesnost vysledného
méFeni (rozliSeni kamery, vzdalenost mezi LASERen a kamerou na rameni méFiciho pripravku). Déle
je prezentovéno vyuZiti riznych typd barvovych prostord, zpracovani ziskanych mracen bodd. Zvolené
metody a postupy jsou zcela v souladu s charakterem préce.

C. Cile prace

Cile dizerta¢ni prace jsou uvedeny v kapitole ,,Uvod a cile prace®. Cilem préce bylo vytvorit uceleny
automatizovany systém skenovani a mapovani nezndmych prostor. Cile odpovidaji charakteru
diserta¢ni prace. V priibéhu feSeni prace byl navrZzen model automatizovaného vytvareni vektorovych
tfirozmérnych map prostort bez zasahu lidského cinitele véetné metod jejich vizualizace a prezentace
redlné scény zkoumaného prostiedi. Cile byly splnény v plném rozsahu.

D. Zhodnoceni vysledkii dosaZenych doktorandem

Doktorand uispéSné navrhl a realizoval méFici platformu pro automatické mapovani 3D prostoru. Dale
proved] analyzu jevd, které ovliviiuji pfesnost namérenych vysledki. Pripravil také balik softwarovych
nastrojt pro zpracovani vysledkt vcetné korekce nékterych negativnich jevii. Zde mne zaujalo vyuZiti
Houghovy transformaci pfi hledani optimdlni hodnoty korekéniho koeficientu pfi korekci soudkovitého
zkresleni. V zavéreCné Casti prace jsou uvedeny vysledky praktickych experimentii mapovani prostoru
popsanymi metodami.

E. Vyznam pro praxi nebo pro rozvoj védniho oboru

Vyzkum a vyvoj v oblasti automatického mapovani 3D prostoru rozhodné neni uzavienou zéleZitosti,
pravé naopak. Vyzkum je na Spici soucasnych trendd. Tato disertacni prace ukazuje dalsi priklad
moznosti, jak lze pFistupovat k automatickému mapovani 3D prostoru a ke zpracovani naméfenych dat
a vizualizaci vysledkd.



F. Publikacni aktivita doktoranda
Publikacni vystupy doktoranda dle databazi Web of Science a Scopus obsahuji 23 vystupi. Prevazuji
vystupy konferencni, ale jsou uvedeny 3 asopisecké vystupy, kde je doktorand uveden jako hlavni

autor (1) i spoluautor (2). Uvedené vysledky prokazaly, Ze student je schopen védecky pracovat a své
vysledky vefejné prezentovat.

G. Zavérecné zhodnoceni

Autor predloZené disertacni prace prokdzal schopnost tvorivé védecké prace. Prace odpovida
poZadavkiim kladenym na disertacni praci. PfedloZenou disertacni préci proto doporucuji pfijmout
k obhajobé.
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