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»Adaptivni PID reguldtor vyuzivajici pribézné identifikace*

Celkové dobry dojem z formalniho provedeni prace kazi nékolik zavad. PfedevSim nékteré &sti textu nejsou
srozumitelné (napfiklad prvni véta druhého odstavce v zdv&ru na strané 62). Takovéto pfeklepy zbyte€n sniZuji
droveii textové zpravy. K velkému preklepu do3lo u rovnic 443 a 4.44 na stran€ 50, kde neodpovidaji
numerické vysledky dosazenym hodnotam. Pfi pohledu do schématu zapojeni na dalsi strané je zfejmé, Ze autor
usp&ing prohodil hodnoty 1500 a 1300 Ohmi.

Dile je v textu pouZito piili¥ mnoho ptimo pfevzatych obrazki a tabulek. Autor poctivé uvadi pouZité zdroje
a v textu n€kolikrat upfesni, ktera ¢ast byla poskytnuta 3kolitelem a co je jeho vlastn{ pfinos.

V seznamu pouZité literatury autor cituje pfedeviim {esky pisici autory, ktefi jsou on-line, tj. dostupni
z internetu. MoZna se mohl zminit i o stavajicim stavu problematiky ve svét& napfiklad ze sborniki IEEE nebo z
databdze Scopus. Rozsah resersni ¢asti textové zpravy je pfimé&feny.

Vlastni realizace sestdva ze simulaci v Matlabu a programu pro mikrokontrolér. Autor si mohl v textu
odpustit popis prostfedi Matlab a Simulink a misto toho na ptilozené CD dat i soubor 5 daty (data5.mat), aby
bylo moZné v Matlabu pfiloZeny skript spustit. Spu3téni simulaci se mi diky tomu také nezdafilo.

Hlavni &ast realizace je ve zdrojovém kédu pro Arduino. Kéd je zapsan celkem prehledné s prim&fenym
komentifem a po instalaci potfebnych knihoven se jej podafilo zkompilovat. Autor plné vyuZiva osmibajtové
rozlifeni pro proménné redlnych &isel, &imZ potlatuje riziko numerickych chyb a vypoéty pravdépodobné
odpovidaji simulacim v Matlabu.

Pfi pohledu na obrdzek 4.16 na stran& 52 je zfejmé, Ze provedeni hardwarového simuldtoru rediného procesu
miZe mit vliv na to, Ze adaptivni reguldtor nefungoval. Implementace algoritmi funkZné ovéfenych v simulacich
v prostfedi Matlab je obecn& narocna a skytad fadu na prvni pohled neviditeinych zaludnosti. T pfesto autor
alespoi ovefil, Ze reguldtor funguje s off-line identifikovanym systémem.

Celkové ize praci povaZovat za pfinosnou, protoZe nazorné ukazuje, Ze algoritmy adaptivnihe Fizeni 1ze dnes
tsp&ing realizovat pomoci jednoéipovych 32-bitovych mikrokontrolérll platformy ARM | které jiZz poskytuji
odpovidajici vypoéetni vykon pfi zanedbatelnych pofizovacich nikladech.

Do diskuse u obhajoby ddvam nasledujici dotaz:

L. Na strané 51 je na obrdzku 4.15 schéma propojeni regulatoru a procesu. Jakd je wvnitni
impedance vstupti ul a u2. MazZe mit jeji hodnota vliv na Urovné signal?

Doporuguji predlozenou diplomovou praci k obhajobé a hodnotim ji znamkou C (velmi dobf¥e).

Podpisem soudasné potvrzuji, Ze nejsem v Zadném osobnim vztahu k autorovi prace.
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