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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cilii zadani diplomové prace, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Autor diplomové prace mél za ukol vytvofit pfevodnik vybranych signali z vozidlové
sbérnice CAN na analogové napétové vystupy. Prace to byla komplexni. Autor navrhnul a
vytvoril patfi¢ny hardware, do tohoto hardware naprogramoval firmware, propojil pfevodnik
s PC a na PC vytvofil jednoduchou grafickou aplikaci pro parametrizaci a vyéitdni méfenych
hodnot z pfevodniku. Zadéni DP tim zcela splnil.

Hardware:

Hardware ptevodniku je zaloZen na 8-bit MCU Atmel AVR s integrovanym fadi¢em CAN.
MCU je svym vykonem pro tuto aplikaci dostacujici. Volba ostatnich soucastek je adekvatni
pozadovanému Gc¢elu a minimalistické velikosti DPS. Celkové elektrické schéma zapojeni
vychazi z doporucenych zapojeni jednotlivych soucastek. RozloZeni sou¢astek na DPS a
vedeni vodivych cest bylo nutné piizpisobit malé velikosti DPS, i pfes to jsou dodrZzeny
zasady spravného navrhu.

Pfipominky k hardwaru:
1. Chybéjici ESD ochrany na analogovych a frekvenénich vystupech, na pinech pro
pfipojeni sbérnice CAN a napéjeni prevodniku.
2. V el. schématu je uvedena nespravna znacka bipolarni diody D4.

Firmware:

Firmware MCU je vytvofen v jazyce C ve vyvojovém prostiedi Amtel Studio 7. Je spravné
rozélenén do nékolika programovych modulti. K6d je pomérné snadno éitelny. Vyuziti zdrojh
a periferii MCU je adekvatni aplikaci. Pro zajisténi rychlé reakce na dileZité udalosti jsou
spravné vyuzita pieruseni. Navrzeny komunikaéni protokol pro spojeni s PC je adekvatni.
Firmware je celkové funkéni, ale obsahuje drobné nedostatky.

Pfipominky k firmwaru:

1. Pifjem dat po UART (funkce void UARTIncoming(void) ) bylo vhodné&;si fesit
stavovym automatem, stavajici implementace nemusi ve vSech piipadech spolehlivé
fungovat. Napf. chybi oSetfeni vypadku spojeni béhem komunikace.

2. Misto funkce eeprom_write block() pro zapis do EEPROM je vhodnéjsi pouzivat
funkci eeprom_update_block(), ktera prodluzuje Zivostnost EEPROM tim, Ze do
EEPROM zapisuje pouze tehdy, pokud obsahuje rozdilnd data.




Grafické aplikace pro parametrizaci pfevodniku:

Student vytvofil v C# jednoduchou aplikaci pro parametrizaci pfevodniku pro Windows.
Umoziluje vy€itani a nastavovani pfevodnich charakteristik analogovych vystupt, volbu typu
vozidlové ECU a komunika¢ni rychlosti sbérnice CAN, vy&itani mé&fenych hodnot z
prevodniku. Celkové je aplikace funkéni, a¢koliv zplisob spousténi logovani dat do CSV
souboru je tieba jesté vylepsit.

Logicka stavba a stylisticka uroven prace (formalni iprava prace — text, grafy, tabulky,
obrizky, prace s normami, prace s prameny a citacemi...)

Prace je rozdélena do sedmi hlavnich kapitol, které na sebe logicky navazuji.

Formalni Groven price je dobrd. VSechny obrazky jsou dobie Citelné, v textu jsou spravné
pouzity odkazy na literaturu.

Na piilozeném CD jsou, az na vykres krabi¢ky, uloZzeny viechny soubory tykajici se tvorby
diplomové prace.
V textu je takika vSe potfebné pro uplné pochopeni funkce zafizeni, a to jak po strance

nepresnosti, nevhodnych formulaci a pieklepti, napf. (cituji):

e Obréazek 3 - Rozdil diferenéniho napéti

e (Od 5. MSB bitu (11 + 0) uZ jsou datové bity o 12 bitové délce ...

e Druhy tranzistor je nevyuzity, ale dal by se vyuzit napiiklad jako watchdog, tedy jako
vystup od watchdogu, napfiklad pfi hlidani nékterého stavu v programu, ke kterému
pokud dojde, je na tomto vystupu vyvolan pozadovany stav.

Pfipominky ke ¢lenéni kapitol:
¢ Nevhodné ¢lenéni kapitoly 3.1 Sbérnice CAN. Podkapitoly 3.1.7 a 3.1.8 patii pod
kapitolu 3.1.4 Linkova vrstva. Podkapitoly 3.1.6 a 3.1.9 patii pod kapitolu 3.1.3
Fyzicka vrstva.
o Kapitolu 4.4.1 Zapis dat na D/A pievodnik bylo vhodné dat aZ na konec kapitoly 4.4.

------

e Vyvojovy diagram funkce IgnitechReading() upln¢ neodpovidéa kodu.
e Komunikaéni protokol neni v textu tGiplné dobfe popsan:
o Ztextu lze obtizné vy¢ist, v jakém sméru komunikace se pouzivaji jaké typy
Zprav.
oV popisu komunikaéniho protokolu chybi zpravy pro vy¢teni nastaveni a
méfenych hodnot z piipravku.
o V popisu komunikaéniho protokolu neni uveden piesny datovy typ, ve kterém
se pfenaseji ¢iselné udaje.
o 'V popisu komunikaéniho protokolu chybi uvedeni parametrii komunikace
(komunikaéni rychlost, po&et pienasenych datovych bajtl, typ parity).




Vyuziti dosaZenych vysledkii, nAméti a navrhia v praxi:

Piipadné dalSi hodnoceni (pristup studenta k zadanému vikolu, pfipominky k praci):

Student pfistupoval k feSeni diplomové prace svédomité, pracoval samostatné a v piipadé
potieby dochézel na konzultace. Aby byl schopen splnit poZadavky v zadéni, musel si student
roz3ifit své védomosti tykajici se programovani mikrokontrolért a vyvoje grafickych aplikaci
pro PC.

Zatizeni je funkéni, zadani DP je zcela splnéno. Vysledek mirné kazi chyby v textu
diplomové prace.

vvvvvv

1) Jak je oSetfen vypadek komunikace (b&hem pienosu dat mezi pfevodnikem a PC) na strané
firmware v ptevodniku a na strané grafické aplikace na PC?

S piihlédnutim k uvedenym skutenostem diplomovou prici DOPORUCUJI k obhajobé a hodnotim
znamkou:

Vyborné (1) Vyborné Velmi dobie Velmi dobie Dobfe (3) Nevyhovél
minus (1-) (2) minus (2-)
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Udéleni zvolené znamky podmiiiuji spravnym vypracovanim vSech otizek a predvedenim spravné funkce
programu u obhajoby.

Odpovidajici hodnoceni oznacte X
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