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Cil prace: Navrh robota a aplikace pro autonomni zmapovani uzavieného prostoru.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Student ve své praci fesil pomérné komplexni problém. Navrhl, sestrojil a naprogramoval
autonomniho robota se senzory umoziujici samostatny pohyb nezndmym prostorem a
detekci s vyhodnoceni piekazek pro zaneseni do mapy. Data z robota jsou bezdratové
pienasena do PC, kde jsou vyhodnocovana, a v realném Case je vytvaiena mapa prostoru.
Samotnému fesSeni predchazi reSerSe problematiky potfebné pro spravné feSeni zadani a

k zavéru prace je diskutovana spolehlivost a vysledky prace. Timto student splnil v§echny
body zadani.

Logicka stavba a stylisticka droven prace:

Logicka i stylisticka troven prace je na velmi dobré trovni, student je schopen
srozumitelného vyjadiovani a plné dodrzel Sablonu doporuc¢enou pro bakalaiské prace.

Vyuziti zaméra, naméti a navrhi v praxi:

Student prokéazal velmi dobrou schopnost ziskavat informace a jejich nasledné ovéfeni a
zaneseni do findlniho feSeni. Kompletnim sestavenim naprogramovanim a ovéfenim
vysledku s diskuzi prokazal velmi dobou schopnost prevadét své poznatky do praxe.

Piipadné dalsi hodnoceni (pripominky k praci):

Student pracoval samostatné a se zajmem, konzultace probihala spise formou informovovani
o postupu feSeni, piipadné ovéfeni spravnosti myslenek.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Pomohlo by vyraznéji ve spolehlivosti pouZiti pohont se zpétnou vazbou?
2. Poutziti pravdépodobnostni mapy by ¢aste¢né eliminovalo chybu senzori, polohy,
nebo obojiho?

Doporuceni prace k obhajobé: ano
NavrzZeny klasifikacni stupen: vyborné
Posudek vypracoval:
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