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Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Studentka ve své praci mé¢la za kol fesit osovou stabilizaci alespon jedné rotaéni osy. Bakalafska prace
obsahuje teoreticky rozbor problematiky, vhodné zplisoby méfeni zmén natoceni a resersi dostupnych snimacu,
na to navazuje popis moznosti a vhodnosti pohonti pro dany problém. Prakticka ¢ast pak popisuje navrh,
konstrukci, oziveni, naprogramovani a ovéfeni stabiliza¢niho systému. OZivenim splnila v§echny vytycené cile
prace.

Logicka stavba a stylisticka droven prace:

Logicka stavba prace i jeji stylisticka uroven jsou na dobré urovni, je kvalitné citovana a opira se o vice zdroju.

Vyuziti zaméra, naméti a navrhi v praxi:

Studentka pfedvedla béhem feseni prace velmi dobrou praci s materialy, schopnost orientovat se v datovych
listech, vyrobni dokumentaci, doporucenich, uzivatelskych pfiruckach a informace s ohledem na situaci na trhu,
ceny a dostupnost tyto informace zapracovat pii navrhu a konstrukei vysledného zatizeni.

Piipadné dalsi hodnoceni (pFipominky k praci):

Studentka byla schopna pracovat samostatné, konzultace vyuZzivala G¢elné a byla schopna rady i korekce zadani
respektovat.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Jaky je rozdil mezi reZimem servo a rychlostnim rezimem?

2.
Doporuceni prace k obhajobé: ano
NavrzZeny klasifikacni stupen: vyborné
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