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Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

V teoretické ¢asti je uvedena problematika modelovani a experimentalni identifikace, numerické feseni
diferencialnich rovnic a pfiklady vyukovych modelt. V praktické ¢asti je popsana soustava magneticka levitace,
je odvozen analyticky model, ktery je rozdélen na ¢asti popisujici D/A pfevodnik, proudovy zesilovac, systém
kulicky a civky, snimac¢ polohy a A/D ptevodnik. Jsou konkretizovany parametry pievodnikd, proudového
zesilovace, pomoci experimentu jsou urceny parametry snimace polohy, subsystému civky a kuli¢ky a jsou
navrzeny parametry limitnich konstant. Na modelu je demonstrovéana nelinearita systému a je navrZen zptisob
jeji kompenzace véetné simulacniho ovéfeni pii regulaci PID regulatorem. Jedna se o nestabilni soustavu a
proto je verifikace jejiho modelu provedena v uzavieném regulacnim obvodu. Veskeré body zadani prace jsou
splnény.

Logicka stavba a stylisticka urovei prace:

Prace je logicky ¢lenéna a dobte zpracovana graficky. Stylisticky je prace na dobré trovni.

Vyuziti zaméra, naméta a navrha v praxi:

Magneticka levitace je perspektivni metoda v doprave, ale také pro vyrobni procesy, kde 1ze manipulovat
s objekty bez fyzického kontaktu.

Piipadné dalsi hodnoceni (pripominky k praci):

Student prokazal velmi dobré znalosti z oblasti modelovani a identifikace. Z pocatku nebylo experimentovani
na soustaveé jednoduché, ale student dokazal situaci fesit a ziskat data pro identifikaci i pro verifikaci modelu.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Jaky regulator je vhodny pro regulaci soustavy magneticka levitace?
2. Je jednodussi regulovat polohu kuli¢ky v dolnich nebo hornich polohach?

Doporuceni prace k obhajobé: ano

NavrZeny klasifika¢ni stuperi: vyborné
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