Univerzita

Pardubi
F:L:ulutal:ektrotechniky , ;v , ,
a informatiky Posudek vedouciho bakalarské prace
Jméno studenta: Ondfej Dani$
Téma prace: Servomechanismus s analogovym PID regulatorem
Cil préace: Cilem prace je navrh a realizace servomechanismu se stejnosmeérnym motorem.

Prace bude koncipovana jako modularni laboratorni uloha. Regulace polohy
natoceni hiidele motoru bude zajisténa analogovym PID regulatorem. Ke
konstrukei analogového PID regulatoru budou pouzity operacni zesilovace.
Vysledkem navrhu bude pfislusna vyrobni dokumentace této konstrukce.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cilii prace:

Cile bakalaiské prace byly splnény. Student navrhl a realizoval poZadované zafizeni - servomechanismus
s analogovym PID regulatorem.

Logicka stavba a stylisticka troveri prace:

Logicka stavba a stylisticka aroven je na dobré trovni.

VyuZiti zamérd, naméti a navrhi v praxi:

Navrzené feseni je Castecné pouzitelné v praxi.

Piipadné dalSi hodnoceni (pfipominky k prici):

Student prokazal svou bakalaiskou praci dobrou orientaci v oblasti feSené problematiky. Urcitym nedostatkem
je absence identifikace parametr( soustavy a stanoveni jednotlivych parametrti PID regulatoru
servomechanismu. Bylo by téZ vhodné uvést v grafické podobé prubéh jednotlivych regulacnich pochoda.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Vysvétlete, jakym zptisobem by bylo mozZné ziskat potifebné parametry systému
pro nastaveni PID regulatoru.
2. Jakym zpiisobem by bylo nutné upravit zapojeni servomechanismu pro regulaci
proudu tekouciho vinutim DC motoru.

Doporuceni prace k obhajobé: ano
Navrzeny klasifikacni stupern: velmi dobie
Posudek vypracoval:

Jméno, tituly: Libor Havlicek, Ing., Ph.D.
Zaméstnavatel:  Univerzita Pardubice

V Pardubicich dne: 27.8.2013 Podpis:



