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Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Student ve své teoretick@sti udilal velice podrobny rozbor problematikizeni robota na principu inverznih
kyvadla, na zaklattohoto rozboru potom preéhl vybér pottebnych senzdra aknichéleni. V praktickécasti
na zaklad ziskanych informaci proved! navrh a konstrukciatabschopného udrzet rovnovéhu na jedné
napra¥, ¢imz naplnil vSechny stanovené cile prace.

1=

Logicka stavba a stylisticka Urovei prace:

Logicka i stylisticka Urovie prace jsou na dobré Urovni, prace je smyskipliogicky sta¥na, text snadno
citelny.

VyuZiti zaméri, naméta a navrhi v praxi:

Student pedvedl dobrou schopnost prakticky uptatat ziskané informace, zkonstruovanim a oZivenim
ukazkového robota ukazal praktickou vyuzitelnogtrevnavrhu.

Pripadné dalSi hodnoceni (fipominky k praci):

Student pedvedl velkou miru schopnosti samostatné prace.

Otazky k obhajobé (max 2)
1. Vteorii piSete, Ze se jedna systém sediwa stupni volnosti, které to jsou a je
potieba oba znat, pokud mi jde pouze o udrzeni rovhov§f?

2.
Doporuéeni prace k obhajolé: ano
Navrzeny klasifikaéni stupei: vyborné
Posudek vypracoval:
Jmeéno, tituly: Pavel Rozsival, Ing.
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