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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cili zad4ni bakald¥ské prace, zvliddnuti problematiky, aktuslnost
tématu:

Autor bakalafské prace mél za kol vytvofit bezdratové dalkové ovladani pro vélcovou
zkuSebnu brzd na STK jako néhradu za plvodni kabelové ,,dalkové“ ovladani. U vysledného
zafizeni byl kladen diraz na jednoduchost, spolehlivost a nizkou cenu feseni a jednoduchy
prechod z plivodniho kabelového na nové dalkové ovladani.

Autor proved] analyzu moznych technologii prenosu dat radiovou cestou, analyzoval funkce
kompletnich i samostatnych bezdratovych VF modult dostupnych na trhu a na zakladé
pozadavki na zafizeni vybral nejvhodn&jsi z nich.

Vybrany VF komunikaéni modul pracuje ve volném pasmu na frekvenci 868 MHz a je fizen
pomoci sbérnice SPI z pfipojeného MCU fady Atmel AVR. Transceiver sim obstarivé VF
vysilani i pt{jem, nadfazené MCU slouzi pouze jako zdroj/ptijemce dat a provadi konfiguraci
transceiveru.

Volba daného transceiveru v kombinaci s MCU je vhodna a spliiuje pozadavky kladené na
zafizeni.

Autor navrhnul zafizeni, které se sklad4 z vysilate (malého délkového ovladage s tlacitky a
signalizatnimi LED) a z ptijimade se silovymi reléovymi vystupy, které nahrazuji silova
tlacitka a spinace u pivodniho kabelového ovladage. Zvolené feseni je vhodné, nebot’
zachovava stejny princip ovladéani zkusebny jako s pivodnim kabelovym ovladatem a
umoziiuje jednoduchou instalaci. Co se ty&e komunikace mezi moduly, autor navrhnul vlastni
komunikaéni protokol mezi vysiladem a pfijima¢em, ktery nasledné& implementoval.

Autor zkonstruoval prototyp zafizeni a vytvoril potiebny SW pro vysila¢ a piijimag.

K obvodovému zapojeni a layoutu DPS nemém zésadni pfipominky.

Vytvoteny SW je funkéni, pfesto k nému mam nékolik pfipominek:

- Bylo by vhodné oSettit stisk vice tlagitek najednou na dalkovém ovladadi a oSetiit
zakmity tlacitek.

- LepSim zptisobem detekovat zménu stavu na dohliZenych silovych vystupech pfijimace
(nyni mozny problém s detekci zmény stavu na vice vystupech najednou).

- Funkce pro komunikaci s VF modulem umistit do zvlastniho .c a .h souboru (vytvofit
knihovnu). Docili se tim znovupouZitelnost tohoto kédu.

- Z tasovych divodii nebyl pouzit rezim se sniZzenou spotfebou MCU u vysilade, coz by
vyrazné€ prodlouzilo Zivotnost akumulatort.




- Z Casovych divodl nebyl vyfesen problém s pfenosem informace o stavech dohliZzenych
silovych vystupti z ptijimace do vysilace.

Zde je vhodné zminit, Ze autor nemél pfed zapocetim prace zkusenosti s MCU typu AVR a
jeho programovanim v jazyku C a musel se toto doucit. I vzhledem k tomu je vytvoreny SW
na dobré urovni, md pouze drobné nedostatky, které vyplyvaji z nedostatku zkusenosti.

Lze konstatovat, Ze zadani bylo splnéno. Béhem vyvoje zafizeni autor prokazal znalosti z oboru
sdélovaci a Cislicové techniky, navrhu el. obvodi a programovani MCU v jazyku C.

Logicka stavba a stylisticka firoven prace (formalni iprava prace — text, grafy, tabulky,
obrazky, price s normami, price s prameny a citacemi...)

Prace je rozdélena do deviti hlavnich kapitol, které na sebe logicky navazuji a postupné Ctenére
seznamuji s vyvojem zafizeni ve sméru od obecného k detailnimu popisu.

V prvni polovingé prace (kapitoly 1 az 5) autor uvadi pozadavky na zafizeni, analyzuje
vlastnosti dostupnych VF modult a voli koncepci zafizeni.

Ve druhé poloviné prace (kapitoly 6 az 8) popisuje HW ¢ast, vytvoreny SW a uvadi vysledky
Z 0Zivovani.

V ptilohéach lze nalézt schémata vysilace, pfijimace a layout DPS. VSe dobfe Citelné.

Stylisticka troveri prace je dobra, vSechny obrazky jsou dobfe Citelné, v textu a u obrazkd
jsou spravné pouzity odkazy na literaturu.

Z textu je vSak citit, Ze autor tiSténou verzi bakalarské prace tvoril zfejmé ve spéchu. Diky tomu se
v préaci vyskytuje fada drobnych chyb, pieklepu, nejasnosti, nepravdivych nebo chybéjicich informaci.
Zejména se to tyka kapitol 6 (Popis HW) a 7 (Popis SW), které povazuji za stéZejni. Autor ma
obg&asné problémy s vyjadienim myslenky.

Vycet nékterych nejasnosti:

- Ve schématech vysilate a pfijimace je zakreslen krystal 1 MHz, ale v textu na str. 32
(kapitola HW ¢&ast) se hovoti o pouziti krystalu 2 MHz.

- Véta na str. 33 (kapitola HW &ést) ,,Pro blikdni LED diod je vyuzivan 16 bitovy Casovac,
zména blikani se provadi zménou periody a stéidy.“ Neni pravda, blikani LED je provedeno
pomoci blokujicich ¢ekacich smy¢ek (pouziti funkce _delay_ms()).

-V kapitole 6.1 Modul vysilade od str. 33 je popsano schéma vysilace, bylo vhodné k popisu
pFipojit i obrazek se schématem (neodvolavat se do piiloh), kviili pfehlednosti.

- Nedostate¢né zdtivodnéni dimenzovani napéjeciho transformatoru pfijimacové €asti na str. 38
(kapitola HW ¢&4st). Pedpokladal bych, Ze bude uveden odbér proudu vsech komponent na
DPS a dle toho bude zvolen vhodny transformétor. Autor pouze uvadi klidovy odbér 30 mA,
coz je udaj, dle kterého nelze volit vykon transformatoru.

-V Tab.7.5 na str. 43 (SW &ast) jsou ve struktufe odesilanych dat v preambuli a ukon¢ovaci
sekvenci misto 3 bajtii o hodnotach 0XxAA uvedeny tfi bajty o hodnotich OXAAA. Stejné tak
v misté 3 bajtii uzite¢nych dat mé byt 0xXX misto 0xXXX, navic by zde mélo byt zcela jasné
srozumitelné, 7e se jednd o piikaz, &islo pinu a kontrolni soucet (oznageni 0xXX neni
vhodné).

- Nejasny diivod pouziti preambule a synchronizaéni sekvence.

- Neni jasné, co je mysleno pod vétami: ,,Kédy pro tlacitka jsou stiidajiciato 0 a 1. Kédy pro
relé, horni 4 jsou stejné a prostiedni 4 ty samé jsou také stejné. V kapitole 7.2.4 na str. 44.




Drobné chyby ve Vyvojovych diagramech SW vysilage:

- Je $patne zakresleno 3x bliknut{ vsech LED na vysilagi Po jeho zapnuti.
- Ve vSech Manipulacich s [E
LED nebo Vyp. LED), rozlis

,

ale jiz nenj zakresleno Jeji vypnuti.
- Ve vyvojovém diagramu ,,Odes|4n{ paketu® je uvede
celého paketu (preambule, y3;

Podobné chyby jsou i ve vyvojovych diagramech SW prijimace.

arské prace. Muse]

fady AVR a Jeho programovini Vjazyku C, zorientovat se

vV problematice VF modulg, dostupné souc3stkové zékladng, vybrat Spravné komponenty a umét je ve

své aplikaci PouZit a neposledni fade také projevit zrugnost pfi osazovén{ desky plosného Spoje a
konstrukei zafizen; do zvolené krabigky.

Student pravidelne dochézel na konzultace a Zapracovaval mé prib&zné pfipominky.

Vysledkem Je zafizeni

» které 1ze po mensich Upravéch pouzit v praxi.

2. Vysvétlete funkci preambule (3x 0xAA) a synchronizaénich bajtli (0x2D a 0xD4) ve strukt,ufe
pfendSeného ramce. Prog Je nutné tyto bajty dopliiovat do odesilané zpravy? Je to vyzadovano
modulem RFM12B?



S pfihlédnutim k uvedenym skutecnostem bakald¥skou praci DOPORUCUJI k obhajobé a hodnotim
znamkou :
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