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Posudek vedvoucihO prace
Bc. Saia Saféova:
Stabilizace arizeni inverzniho kyvadla

Zpracovana diplomova prace ma 69 stran textu aan gtiloh. Jecleréna do gti
zakladnich kapitol, z&u a seznamu pouZzité literatury.

Prace se v souladu se zadanim zabyva navrhem imikierkyvadla a jehdizenim
pomoci fuzzy regulatoru. Zatimco fyzicky navrh kgiea byl jiZ mnohokratieSen a
diplomantka mohlacerpat ztady usgsnych navrh, tvorba obsluhujiciho software byla
v prednttech tykajicich se programovani a diéninteligence a navic musela prohloubit své
znalosti v oblastech programovani jedipovych p@itaca, méieni a regulace.

Teoretickacast prace je zpracovana v kapitolache dv #i. Kapitola dw¥ popisuje
problémiizeni inverzniho kyvadla, kapitoldi tpak pistup kiizeni proces pomoci fuzzy
regulatoru. OB kapitoly vhodr uvadji konkrétni praktick&eSeni (popsané v kapitalgyii),
které diplomantka pouzila. V kapitolétge pak provedena evaluacgrmmsurizeni inverzniho
kyvadla pomoci fuzzy regulatoru oproti klasickytive publikovanym gstupim.

Co se tye obsahové stranky diplomové prace, diplomantkailapkSechny body
zadani az na jeden — komunikaéep bluetooth nahradila komunikad¢ep USB kabel. Tuto
zanmenu vsSak dsledrg obhajila. Vramci prace diplomantka vytila dva mezi sebou
komunikujici programy (jeden ébici v inverznim kyvadle, jeden fidicim terminalu),
piicemz jadrem druhého z nich je stabitimad algoritmus inverzniho kyvadla. Tento
algoritmus je hlavnim finosem prace. Postup navrhu algoritmu i obou pro@rge
metodicky spravny, zdrojové kody byly vytiemy systematicky arphledr&, navrh parameir
fuzzy regulatoru byl proveden v souladu se zvykingtané metodiky.

Formalni zpracovani textu respektujefispusné CSN ISO normy pro psani
zawrecnych praci. Prace je psana srozumiigje prehledré clenéna, vyznéuje se nizkym
poctem peklepn a pisobi uzavenym dojmem. Rozsah prace e pozadavky na
diplomovou préci.

Presto mam k praci dofulijici dotazy:

1. V kapitole @t bylo vyhodnoceni regutaiho pochodu provedeno pro jedno
konkrétni nastaveni fuzzy regulatoru. Byla proveden mefeni s jinymi
nastavenimi (ndappro jiny pa&et nebo tvar funkciffsluSnosti)?

2. Ma vliv na stabilitu a moznosti pohybu inverznihgridla umisini na naklogné
roving?

3. Ma prace tjaky dopad pro praxi v oblasti navrkidicich systéera?

Zawrem je nutné poznamenat, Ze diplomova prace sphaldani. Diplomantka
k Ukolu pistupovala iniciativd a samostat) pricemz stravila mnoho desitek hodin
v laboratdi pii praci s realnym Zézenim.

PredloZenou praci dopokuji k obhajol s hodnocenim
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