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Slovni hodnoceni

Charakteristika a spInéni cilii zadéni bakala¥ské prace, zvladnuti problematiky, aktuilnost i
tématu:

Hlavnim cilem prace byl navrh a realizace modulu, kterym jsou fizeny otacky ventilatoru pro chlazeni
motoru motocyklu na stanovisti dynamometru pro zatézovani spalovacich motori. Vytvoienym
modulem lze Fidit otadky ventilatoru bud’ manualné pomoci dalkového ovladani nebo automaticky dle
rychlosti zkouSeného vozidla, ktera se do modulu pfenasi po sbérnici CAN. Samotny ventilator je
napajen z frekvencniho ménice, ktery je ovladan pomoci analogového a dvou digitalnich vstupii
z navrzeného modulu.

Autor splnil véechny pozadavky, které byly na modul kladeny. Béhem vyvoje zafizeni autor prokazal
znalosti z oboru analogové a digitalni techniky, navrhu desek plosnych spoji a programovani
mikrokontrolérii ve vy$8im programovacim jazyce (jazyk C). Zvolené feseni a volba HW komponent
je adekvatni k zadani. V konstrukei HW jsou prevazné pouZity soudastky typu SMD. Vytvofeny
software je funkéni, prehledny a umozituje ptipadnou modifikaci ¢i rozsifeni.

Vytvoreny modul byl odzkougen v praxi a je pIné funkéni.

Logicka stavba a stylisticka urovef prace (formalni aprava prace — text, grafy, tabulky,
obrazky, price s normami, prace s prameny a citacemi...)

Prace je rozdélena do 4 hlavnich kapitol, které na sebe logicky navazuji a postupné Ctenaie
seznamuji s vyvojem zafizeni ve sméru od obecného k detailnimu popisu. Kapitoly 1 az 3
popisuji pozadavky a navrh HW a SW. Kapitola &. 4 je vénovana praktickému ovéfeni funkce
modulu. Formatovani dokumentu je standardni a pln& odpovida pozadavkim kladenym na
tento typ dokumentu. V textu nechybi odkazy literatury, viechny obrazky a tabulky jsou
o&islované, ptilohy obsahuji podrobné informace, které by jinak v hlavnim textu byly
nadbyte¢né. Textove vyjadfeni informace a prace s odbornymi vyrazy jsou na dobré urovni,
preklept je minimum. Celkové je prace po formdlni strance na vysoké Grovni.
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Nejzavazne)si nedostatky v obsahu prace:

e V kapitole 2. Hardware na str. 27 je nespravné uvedena rychlost pfevodu u D/A ptevodniku
(misto 10 ms ma byt 10 ps a spise nez o rychlost prevodu se jedna o dobu ustaleni vystupniho
napéti D/A prevodniku)

e V kapitole 3. Firmware chybi vyvojové diagramy, Z nichZ by byla na prvni pohled
ziejma funkce softwaru bez nutnosti pro&itat text.




Vyugiti dosazenych vysledkii, naméti a navrhu v praxi:

Vytvoreny modul bude pouZit v laboratofi KEEZ u dynamometru pro zatézovani spalovacich motord.
Je to jeden z moduli, ktery bude soucsti nové modulami koncepee fidiciho systému dynamometru, ve
které se predpoklada pfipojovani roz§ifujicich moduli k hlavnimu regulatoru pomoci sbérnice CAN.

Piipadné dali hodnoceni (pFistup studenta k zadanému ikolu, pfipominky k praci):

Velmi kladné musim zhodnotit piistup studenta béhem realizace jeho bakalai'ské prace. Autor se musel
seznamit s ovladanim a parametrizaci pouzitého frekvenéniho ménice, sbémici CAN, musel
nastudovat architekturu MCU fady AVR, seznamit se s prostfedim na vyvoj softwaru
a programovanim tohoto MCU, musel si rozgifit své znalosti programovani v jazyku C, seznamit se se
specifiky programovani MCU ve vy$sim programovacim jazyce, zorientovat se v dostupné
soucastkové zakladng, vybrat spravné komponenty a umét je ve své aplikaci pouzit a neposledni fadé
také projevit zru¢nost pfi osazovani desky plo$ného spoje a konstrukei zatizeni do zvolené krabicky.

Bakalat pravidelné dochézel na konzultace a zapracovaval mé pribéiné ptipominky. Vechny
zminéné aspekty se ve vysledku piiznivé odrazily na kvalité vytvofeného modulu a bakalaiské prace
jako takové.

Do prezentace pii obhajobé bakalaiské prace doporuduji zapracovat vyvojové diagramy vytvoteného
firmwaru pro snadné pochopeni jeho funkcia sledu tkoni provadénych v hlavni smyCce programu.
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Nejdilezitéjsi otazky k zodpovézeni pii obhajobé:

1. Jak se modul fizeni otaéek ventilatoru chové pfi vypadku komunikace po sbérnici CAN, pokud je
modul provozovén v automatickém re¥imu Fizeni otacek na zakladé informace o rychlosti vozidla
&tené pres sbérnici CAN ?

S pfihlédnutim k uvedenym skuteénostem bakalaiskou praci doporuéuji /-nedoporudujik obhajobé

a hodnotim znamkou :

Vybome (1) | Vyborng | Velmi dobie [ Velmi dobfe | Dobie 3) " Nevyhovél |

minus (1-) (2 ' minus (2-)
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Odpovidajici hodnoceni oznadte X
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