POSUDEK VEDOUCIHO BAKALA RSKE PRACE

1. Identifika¢ni Gudaje

Nazev: Navrh ¢asti informaéniho systému pro parkovani
Autor: Daniel Vojak
Vedouci: Ing. Milan Tomes

2. Cil prace a jeho naplini

Cilem prace bylo prostdnictvim UML navrhnoutést parkovaciho systému, ktery by mohl
byt zakladem budouciho inforgr@iho systému.

Oproti pavodni koncepci, kdy # byt navrh orientovan na mobilni sluzby, doSloquhod

k odchyleni na obecny inforriiai systém a mobilni problematika byla@ddu celistvosti a
rozsahu prace vypusta.

Autor pristupoval kieSeni velice zodp@dre, upraveny cil prace byl spin.

3. Obsahoveé zpracovani aifstup k reSeni

Autor rozalil praci do tech zakladnickasti, kde v prvni popisuje problematiku parkovani a
zduvodiuje tak vstupni motivaci pro tuto préci, ve druhgpiguje principy jazyka UML,
ktery planuje vyuZivat pro navrh. Ten §ZiSttm celé prace a twbjeji nejwtsi cast. V zavru

je pak provedeno zhodnoceni navrhu a jeho mozdaktiho rozgeni.

4. Formalni nalezitosti a Uprava
Prace ma rozsah Sslovanych stran, obsahuje 19 obriazk22 tabulek.
Prace je zpracovandghledré a srozumitel®, po této strance zde nejsou Zadripgminky.

5. Hodnoceni

Autor velmi dolte spolupracoval, vytvwd velice rozsahly navrh, ktery je logicky a deb
koncegné iesSeny.

Lze tedy konstatovat, Ze zadani a ¢ddloZzené prace byly nagimy.

PredloZzenou praaloporuéuji k obhajobé a hodnotim ji znamkouyborné.

6. Doplhiujici otazka k blizSimu vyswtleni

Existuje rjaky podobny systém jako Va3 navrzeny jiz v prakir?

Pardubice, 31.08.2009 ing. Milan Tomes



