
[image: image1.jpg]Univerzita

Pardubice

Fakulta elektrotechniky
a informatiky




Posudek vedoucího bakalářské práce
	Jméno studenta:
	Pavel Chmelař

	Téma práce:
	Navigace robota pomocí akcelerometru a gyroskopu

	
	

	Cíl práce:
	Cílem práce bylo popsat princip činnosti akcelerometrů a gyroskopů, dále měl být navržen a zkonstruován modul inerciální navigace a vyzkoušena jeho použitelnost na autonomním robotu.

	
	

	Náročnost zadání bakalářské práce na:
	

	teoretické znalosti
	 FORMDROPDOWN 


	praktické zkušenosti
	 FORMDROPDOWN 


	podkladové materiály (vstupní data) a jejich zpracování
	 FORMDROPDOWN 



A: Slovní hodnocení:
	Naplnění cíle práce:

	Student velice dobře splnil veškeré zadané úkoly, od získání teoretických znalostí přes návrh hardwarové i softwarové části až po praktickou realizaci zařízení.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba práce dodržuje předepsanou formu členění bakalářské práce a po stylistické stránce ji hodnotím jako velmi dobrou. Jednotlivé části na sebe navazují a text je dobře čitelný.


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Student plně využil teoretických poznatků k návrhu a vytvoření reálného zařízení. Vytvořený modul inerciální navigace je plně použitelný pro 2D polohování, nebo pokud nepotřebujeme natočení ve všech 3 osách, je využitelný pro 3D polohování.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Student měl kreativní a pozitivní přístup k práci. Bezproblémově zvládl celý řetězec návrhu nového zařízení, od získání informací až po fyzickou realizaci. Během práce se vyvaroval školáckých chyb, nezapoměl ani na drobnosti jako často opomíjené otvory pro distanční sloupky atd. Během práce bylo vytvořeno několik variant testovacího softwaru a přípravků nad rámec zadání práce.



B: Kriteriální hodnocení:
Nápovědu k vyplnění vybraného pole je možné zobrazit klávesou F1, stručně je uvedena i ve stavovém řádku.
	Kriteria hodnocení práce:
	Úroveň
	Připomínky

	Úroveň dokumentu
	
	

	logická stavba práce
	 FORMDROPDOWN 

	     

	stylistická úroveň
	 FORMDROPDOWN 

	     

	práce s literaturou včetně citací
	 FORMDROPDOWN 

	     

	formální úprava práce (text, grafy, tabulky)
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Teoretická část
	
	

	rozsah a úroveň zpracování rešerše
	 FORMDROPDOWN 

	     

	formulace teoretických východisek pro praktickou část
	 FORMDROPDOWN 

	     

	odborné zvládnutí problematiky
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Praktická část – produkt (řešení)
	
	

	adekvátnost použitých metod, SW, postupů
	 FORMDROPDOWN 

	     

	kvalita návrhu řešení
	 FORMDROPDOWN 

	     

	komplexnost řešení
	 FORMDROPDOWN 

	     

	návrh datových struktur
	 FORMDROPDOWN 

	     

	uživatelské rozhraní
	 FORMDROPDOWN 

	     

	odborné zvládnutí problematiky
	 FORMDROPDOWN 

	     

	rozpracovanost
	 FORMDROPDOWN 

	     

	využitelnost praktické části v praxi
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Praktická část - popis
	
	

	popis řešení v bakalářské práci
	 FORMDROPDOWN 

	     

	ostatní přílohy (tabulky, grafy, výpočty, …)
	 FORMDROPDOWN 

	     

	uživatelská příručka
	 FORMDROPDOWN 

	     

	
	
	

	Uložení dokumentu/ů bakalářské práce na CD
	 FORMDROPDOWN 

	     

	Uložení výsledku praktické části na CD
	 FORMDROPDOWN 

	     

	
	
	

	Stupeň splnění cíle práce
	 FORMDROPDOWN 

	     


C: Otázky k obhajobě (max 2):
1. Jaký algoritmus používá robot k vrácení na pozici?
2. Má nějaký vliv umístění senzoru na robotu na přesnost určení polohy? 
Doporučení práce k obhajobě: 
 FORMDROPDOWN 

Navržený klasifikační stupeň: 
 FORMDROPDOWN 
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